
              Easy Altivar ATV610 完整参数列表简体中文

PHA1600403
1 [ 简单起动 ] SYS-

1.1 [ 宏配置 ] CFG

[ 起动 / 停止 ] bStS

[ 自动 / 手动 ] bAMM

[PID 控制器 ] bPId

[ 预设速度 ] bPSP

[MODBUS] bMbC

[ 多泵系统 1] bMp1

[ 多泵系统 2] bMp2

1.2 [ 简单启动 ] SIM-

[ 电机额定功率 ] nPr

[ 电机额定电流 ] nCr

[ 电机热电流 ] ItH

[ 加速度 ] ACC

[ 减速度 ] dEC

[ 低速频率 ] LSP

[ 高速频率 ] HSP

[ 输出相位转向 ] PHr

[ 参考频率通道 1] Fr1

[ 输出缺相分配 ] opl

[2/3 线控制 ] tCC

[ 双档额定值 ] drt

1.3 [ 修改的参数 ] LMd-

2 [ 显示 ] MOn-

2.1 [ 电机参数 ] MMO-

[ 电机速度 ] SPd

[ 电机电压 ] UOP

[ 电机功率 ] OPr

[ 电机转矩 ] Otr

[ 电机输出电流 ] LCr

[ 电机热状态 ] tHr

2.2 [ 变频器参数 ] MPI-

[ 斜坡前频率 ] FrH

[ 频率给定值 ] LFr

[ 电机输出频率 ] rFr

[ 电源电压 ] ULn

[DC 母线电压 ] Vbus

[ 变频器热状态 ] tHd

[ 当前参数组 ] CFPS

[ 电机运行时间 ] rtHH

[ 上电时间 ] PtHH

[IGBT 报警计时器 ] TAC

[PID 给定 ] RPC

[PID 反馈 ] RPF

[PID 误差值 ] RPE

[PID 输出 ] RPO

2.3 [I/O 映像 ] IOM-

[ 数字输入映像 ] lIA-

[ 模拟输入映像 ] AIA-

[AI(x) 分配 ] AIxA

[AI(x) 最小值 ] UIlx

[AI(x) 最大值 ] UIHx

[AI(x) 最小值 ] CRlx

[AI(x) 最大值 ] CRHx

[AI(x) 过滤器 ] AIxf

x 是从 1 到 5 的数字
[ 模拟输出映像 ] AOA-

[AQ(x) 分配 ] AOx

[AQ(x) 最小输出 ] UOlx

[AQ(x) 最大输出 ] UoHx

[AQ(x) 最小输出 ] AOlx

[AQ(x) 最大输出 ] AOHx

[AQ(x) 最小值标定 ] ASLx

[AQ(x) 最大值标定 ] ASHx

[AQ(x) 滤波器 ] AOxf

x 是从 1 到 2 的数字
[ 数字输出映像 ] loA

2.4 [ 能量参数 ] ENP-

[ 电机能耗 ] ME4

[ 电机能耗 ] ME3

[ 电机能耗 ] ME2

[ 电机能耗 ] ME1

[ 电机能耗 ] ME0

2.5 [ 通信映像 ] CMM-

[ 命令通道 ] CMdC

[ 命令寄存器 ] CMd

[ 给定频率通道 ] rFCC

[ 斜坡前频率 ] FrH

[CIA402 状态字 ] EtA

[MDB 网络诊断 ] Mnd-

[ 通信指示灯 ] MdB1

[ 已处理帧数量 ] M1ct

[CRC 错误次数 ] M1ec

[ 通信扫描器输入 ] ISA-

[ 扫描输入值 (x)] NM1 to NM8

[ 通信扫描器输出 ] oSA-

[ 扫描输出 (x) 值 ] NC1 to NC8

[Modbus HMI 诊断 ] MdH-

[ 通信指示灯 ] MdB2

[ 已处理帧数量 ] M2ct

[Mdb2 CRC 错误 ] M2ec

[ 命令字映像 ] CWI-

[Modbus 命令 ] CMD1

[ 通讯模块命令字 ] CMD3

[ 给定频率字映像 ] rWI-

[Modbus 给定频率 ] LFRI

[ 通信模块给定频率 ] LFR3

2.6 [ 应用参数 ] apr-

[ 多泵控制系统 ] mpp-

[ 可用泵数量 ] mpAN

[ 投入泵数量 ] mpSN

[ 主泵 ] PLID

[ 下一个投入的泵 ] PNTS

[ 下一个切除的泵 ] PNTD

[ 泵 (x) 状态 ] PxS

[ 泵 (x) 类型 ] PxT

[ 泵 (x) 运行时间 ] PxOT

[ 泵 (x) 起动次数 ] PxNS

x 是从 1 到 6 的数字
[ 增压泵控制 ] bcp-

[ 增压泵状态 ] bcS

3 [ 诊断 ] dIA-

3.1 [ 诊断数据 ] ddt-

[ 最后一次警告 ] LALr

[ 最近错误 ] LFt

[ 起动次数 ] nSM

[ 电机运行时间 ] rtH

[ 其他状态 ] SSt

[ 标识 ] oid

3.2 [ 错误历史记录 ] PFH-

[ 最近错误 (X)] DP1 to DP8

[ 变频器状态 ] HSX

[ 最近错误 (x) 状态 ] EPX

[ 扩展状态字状态字 ETI] IPX

[ 命令字 ] CMPX

[ 电机电流 ] LCPX

[ 输出频率 ] RFPX

[ 电机运行时间 ] RTPX

[DC 母线电压 ] ULPX

[ 电机热状态 ] THPX

[ 命令通道 ] DCCX

[ 给定频率通道 ] DRCX

[ 电机转矩 ] OTPX

[ 变频器热状态 ] TDPX

[IGBT 结温 ] TJPX

[ 开关频率 ] SFPX

x 是从 1到 8 的数字

3.3 [ 警告 ] ALr-

[ 实际警告 ] alrd

[ 警告记录 ] alh

4 [ 完整设置 ] CSt-

4.1 [ 电机参数 ] MPA-

[ 电机标准电压 ] bFr

[ 电机额定功率 ] nPr

[ 电机额定电压 ] UnS

[ 电机额定电流 ] nCr

[ 额定电机频率 ] FrS

[ 电机额定速度 ] nSP

[ 最大输出频率 ] tFr

[ 电机热电流 ] ItH

[ 输出相位转向 ] PHr

[ 电机控制类型 ] Ctt

[同步电机额定电流] NCRS(1)

[同步电机额定转速] NSPS
(1)

[电机额定转矩] TQS
(1)

[同步电机极对数] PPNS(1)

[夹角设置类型] AST
(1)

[同步电机反电势常数] PHS
(1)

[同步电机定子电阻] RSAS(1)

[同步电机d轴电感] LDS
(1)

[定子交轴电感] LQS
(1)

[同步电机额定频率] FRSS(1)

[PSI对齐最大电流比例] MCR
(1)

[同步电机反电势系数误差] RDAE
(1)

[凸极效应状态] SMOT(1)

[参数整定选择] STUN
(1)

[旋转电流水平] RCL
(1)

[旋转转矩电流] RTC
(1)

[RCI最高频率] RCSP
(1)

[RCI圈数] RCRP(1)

[带变压器旋转电流测角] RCIR
(1)

[U/F 曲线的形状 ] PFL

[U1] U1

[F1] F1

[U2] U2

[F2] F2

[U3] U3

[F3] F3

[U4] U4

[F4] F4

[U5] U5

[F5] F5

[IR 定子压降补偿 ] UFr

[ 滑差补偿 ] SLP

[ 开关频率 ] SFr

[ 开关频率类型 ] SFt

[ 电机噪声抑制 ] nrd

[ 电机电压限幅 ] SvL

[ 衰减时间 ] SOP

[ 电流限幅 ] CLI

[ 自动调整 ] tUn

[ 自整定状态 ] tUS

[ 双档额定值 ] drt

[ 增强模式启动 ] BOA

[ 休眠前增速 ] BOO

[ 频率增强 ] FAB

[输入滤波器] DCR-

[输入滤波器] IFI

[直流母线电压纹波配置] DCRC

4.2 [ 输入 / 输出 ] IO-

[2/3 线控制 ] tCC

[2 线式 ] tCt

[ 反转分配 ] rrS

[DI1 分配 ] LI1C-

[DI1 低电平分配 ] L1L

[DI1 高电平分配 ] L1H

[DI1 延迟 ] L1D

[DI2 分配 ] LI2C-

[DI3 分配 ] LI3C-

[DI4 分配 ] LI4C-

[DI5 分配 ] LI5C-

[DI6 分配 ] LI6C-

[DI11 分配 ] LI11C-

[DI12 分配 ] LI12C-

[DI13 分配 ] LI13C-

[DI14 分配 ] LI14C-

[DI15 分配 ] LI15C-

[DI16 分配 ] LI16C-

[ 给定频率模板 ] bSP

[AI1 配置 ] AI1-

[AI1 分配 ] AI1A

[AI1 类型 ] AI1T

[AI1 最小值 ] UIL1

[AI1 最大值 ] UIH1

[AI1 最小值 ] CRL1

}

[-] 表示此菜单还有后续菜单或参数

具体的参数请参照编程手册 (EAV64393) 可在 
www.se.com

(1) 不适用于机架尺
寸7产品 = 

ATV610C22N4
ATV610C25N4
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[AI1 最大值 ] CRH1

[AI1 过滤器 ] AI1F

[AI1 拐点 X] AI1E

[AI1 拐点 Y] AI1S

[AI2 配置 ] AI2-

[AI3 配置 ] AI3-

[AI4 配置 ] AI4-

[AI5 配置 ] AI5-

[AIV1 分配 ] Av1A-

[DQ11 配置 ]  DO11-

[DQ12 配置 ]  DO12-

[R1 配置 ] r1-

[ 继电器 R1 分配 ] r1

[R1 延迟时间 ] r1D

[R1 有效条件 ] r1S

[R1 保持时间 ] r1H

[R2 配置 ] r2-

[R3 配置 ] r3-

[R4 配置 ] r4-

[R5 配置 ] r5-

[R6 配置 ] r6-

[AQ1 配置 ] AO1-

[AQ1 分配 ] AO1-

[AQ1 类型 ] AO1T

[AQ1 最小输出 ] AOL1

[AQ1 最大输出 ] AOH1

[AQ1 最小输出 ] UOL1

[AQ1 最大输出 ] UOH1

[AQ1 最小值标定 ] ASL1

[AQ1 最大值标定 ] ASH1

[AQ1 滤波器 ] AO1F

[AQ2 配置 ] AO2-

4.3 [ 命令和给定 ] CrP-
[ 低速频率 ] LSP

[ 高速频率 ] HSP

[ 参考频率通道 1] Fr1

[ 反转禁用 ] rIn

[ 停止键启用 ] PSt

[ 控制方式 ] CHCF

[ 命令切换 ] CCS

[ 命令通道 1设置 ] Cd1

[ 命令通道 2设置 ] Cd2

[ 给定切换分配 ] rFC

[ 参考频率通道 2] Fr2

[ 复制通道 1到 2] COP

[ 强制本地频率 ] FLOC

[ 强制本地超时 ] FLOT

[ 强制本地分配 ] FLO

[ 图形终端命令 ] bmp

4.4 [ 通用功能 ] CSGF-

[ 斜坡 ] rAMP-

[ 斜坡类型 ] rPT

[ 斜坡增量 ] INR

[ 加速度 ] ACC

[ 减速度 ] DEC

[ 加速始端系数 ] TA1

[ 加速末端系数 ] TA2

[ 减速始端系数 ] TA3

[ 减速末端系数 ] TA4

[ 斜坡 2 频率阀值 ] FRT

[ 斜坡切换分配 ] rPS

[ 第 2 加速时间 ] AC2

[ 减速度 2] DE2

[ 减速自适应 ] BRA

[ 端子加 /减速 ] upd-

[ 加速分配 ] uSP-

[ 减速分配 ] DSP-

[ 给定频率保存 ] STR

[ 停车配置 ] Stt-

[ 停车类型 ] Stt

[ 自由停车分配 ] NSt

[ 自由停车阈值 ] FFt

[ 快速停车分配 ] FSt-

[ 斜坡除数 ] DCF

[ 直流注入分配 ] DCI

[ 直流注入电流 1] IDC

[ 直流注入时间 1] TDI

[ 直流注入电流 2] IDC2

[ 直流注入时间 2] TDC

[ 自动直流注入 ] AdC-

[ 自动直流注入 ] AdC

[ 自动注入电流 1] SdC1

[ 自动注入时间 1] TdC1

[ 自动注入电流 2] SdC2

[ 自动注入时间 2] TdC2

[ 寸动 ] jog-

[ 寸动分配 ] jog-

[ 寸动频率 ] jgF

[ 寸动重复延时 ] jgT

[ 预设速度 ] PSS-

[2 预设频率分配 ] PS2

[4 预设频率分配 ] PS4

[8 预设频率分配 ] PS8

[16 预设频率分配 ] PS16

[ 预设速度 2] SP2

[ 预设速度 3] SP3

[ 预设速度 4] SP4

[ 预设速度 5] SP5

[ 预设速度 6] SP6

[ 预设速度 7] SP7

[ 预设速度 8] SP8

[ 预设速度 9] SP9

[ 预设速度 10] SP10

[ 预设速度 11] SP11

[ 预设速度 12] SP12

[ 预设速度 13] SP13

[ 预设速度 14] SP14

[ 预设速度 15] SP15

[ 预设速度 16] SP16

[ 跳转频率 ] JPF

[ 跳转频率 2] JF2

[ 跳转频率 3] JF3

[ 跳频滞环 ] jFH

[ 定义系统单位 ] SUC-

[ 压力单位 ] SUPR

[ 流速单位 ] SUFR

[ 温度单位 ] SUTP

[ 货币单位列表 ] SUCU

[ 液体密度 ] RHO

[PID 控制器 ] PId-

[PID 反馈 ] FDB

[ 控制类型 ] TOCT

[PID 反馈分配 ] PIF

[PID 反馈最小值 ] PIF1

[PID 反馈最大值 ] PIF2

[PID 反馈 ] RPF

[ 最小反馈警告 ] PAL

[ 最大反馈警告 ] PAH

[PID 给定值 ] RF-

[ 内部 PID 参考值 ] PII

[ 参考频率通道 1] FR1

[PID 给定最小值 ] PIP1

[PID 给定最大值 ] PIP2

[ 内部 PID 给定值 ] RPI

[ 自动 /手动选择分配 ] PAU

[ 手动 PID 给定 ] PIM

[PID 预设给定值 ] PRI-

[2 PID 预设分配 ]  PR2

[4 PID 预设分配 ]  PR4

[PID 预设给定 2] RP2

[PID 预设给定 3] RP3

[PID 预设给定 4] RP4

[ 预测速度分配 ] FPI

[ 预测速度给定系数 ] PSR

[ 设置 ] ST-

[PID 比例增益 ] RPG

[PID 积分增益 ] RIG

[PID 微分增益 ] RDG

[PID 斜坡 ] PRP

[PID 反向 ] PIC

[PID 最小输出 ] POL

[PID 最大输出 ] POH

[PID 输出误差警告 ] PER

[PID 积分关闭 ] PIS

[PID 加速时间 ] ACCP

[PID 起始频率 ] SFS

[ 休眠 /唤醒 ] SPW

[ 休眠菜单 ] SLP-

[ 休眠检测模式 ] SLPM

[ 休眠开关分配 ] SLPW

[ 流量传感器 ] FS1A

[ 休眠流量水平 ] SLNL

[ 休眠压力 ] SLPL

[ 休眠最低速度 ] SLSL

[ 休眠最小功率 ] SLPR

[ 休眠延时 ] SLPD

[ 休眠前增速 ] SBT-

[ 休眠提升速度 ]  SLBS

[ 休眠提升时间 ]  SLBT

[ 高级休眠检查 ] ADS-

[ 休眠模式 ] ASLM

[ 休眠条件 ] ASLC

[ 休眠检查延时 ] ASLD

[ 检查参考速度 ] ASLR

[ 唤醒菜单 ] WKP-

[ 唤醒模式 ] WUPM

[ 唤醒反馈水平 ] WUPF

[ 唤醒误差水平 ] WUPE

[ 唤醒延时 ] WUPD

[ 已达到阈值 ] tHrE-

[ 高电流阈值 ] CTD

[ 最低电流阀值 ] CTDl

[ 电机频率阀值 ] FTD

[ 最低频率阀值 ] fTDl

[ 频率阈值 2] f2d

[ 低频率阈值 2] f2dl

[ 电机热阈值 ] tTD

[ 给定高阀值 ] rTD

[ 给定低阀值 ] rTDl

[ 电源接触器命令 ] LLC-

[ 输入电压超时 ] lct

[ 电源接触器 ] llc

[ 变频器锁定分配 ] les

[ 参数切换 ] MLP-

[2 组参数选择 ] cha1

[3 组参数选择 ] cha2

[ 参数选择 ] sps

[ 低速超时停止 ] PrSP-

[ 低速超时设定 ] tls

[ 休眠偏置设定 ] sle

[ 高级休眠检查 ] ADS

[ 休眠模式 ] aslm

[ 休眠条件 ] aslc

[ 休眠检查延时 ] asld

[ 检查参考速度 ] aslr

[ 增压泵控制 ] bsT-

[ 多泵系统配置 ] mpq-

[ 泵系统架构 ] mpsa

[ 泵数量 ] mppn

[ 泵配置 ] pump-

[ 泵 1接入分配 ] mpo1

[ 泵 1就绪分配 ] mpi1

[ 泵 2接入分配 ] mpo2

[ 泵 2就绪分配 ] mpi2

[ 泵 3接入分配 ] mpo3

[ 泵 3就绪分配 ] mpi3

[ 泵 4接入分配 ] mpo4

[ 泵 4就绪分配 ] mpi4

[ 泵 5接入分配 ] mpo5

[ 泵 5就绪分配 ] mpi5

[ 泵 6接入分配 ] mpo6

[ 泵 6就绪分配 ] mpi6

[ 泵循环模式 ] mppc

[ 主泵切换条件 ] mpla

[ 主泵切换延时 ] mpat

[ 泵自动循环 ] mpcp

[ 重复接入延时 ] mpid

[ 多泵故障响应 ] mpfb

[ 增压泵控制 ] bsc-

[ 增压泵控制 ] bcm

[ 投入切出条件 ] sdcm-

[ 工作范围 ]  bcwa

[ 切入延时 ] bsd

[ 提升泵退出延时 ] bdd

[ 立即切换区间 ] bcoa

[ 投切泵间隔 ] bsdt

4.5 [ 常规监测 ] GPr-

[ 堵转监测 ] StPr-

[ 堵转监测 ] StPc

[ 堵转最大时间 ] StP1

[ 堵转电流 ] StP2

[ 堵转频率 ] StP3

[ 温度传感器监视 ] MtSP-

[AI2 热监测 ] th2s

[AI2 类型 ] ai2t

[AI2 热报警阈值 ] th2a

[AI2 热故障阀值 ] th2f

[AI2 热故障响应 ] th2b

[AI2 热状态 ] th2v

[AI3 热监测 ] th3s

[AI3 类型 ] ai3t

[AI3 热报警阈值 ] th3a

[AI3 热故障阀值 ] th3f

[AI3 热故障响应 ] th3b

[AI3 热状态 ] th3v

[AI4 热监测 ] th4s

[AI4 类型] ai4t

[AI4 热报警阈值 ] th4a

[AI4 热故障阀值 ] th4f

[AI4 热故障响应 ] th4b

[AI4 热状态 ] th4v

[AI5 热监测] th5s

[AI5 类型] ai5t

[AI5 热报警阈值 ] th5a

[AI5 热故障阀值 ] th5f

[AI5 热故障响应 ] th5b

[AI5 热状态 ] th5v

4.6 [ 错误警告处理 ] CSWM-
[ 故障复位 ] rSt-

[ 故障复位分配 ] rsf

[ 产品重启分配 ] rpa

[ 产品重启 ] rp

[ 故障自动复位 ] Atr-

[ 故障自动复位 ] atr

[ 故障复位时间 ] tar

[ 飞车重启动 ] FLr-

[ 飞车起动 ] FLr

[ 飞车灵敏度 ] vcb

[ 电机热监控 ] tHt-

[ 热保护类型 ] tht

[ 电机热阈值 ] ttd

[ 电机过热响应 ] oll

[ 输出缺相 ] OPL-

[ 输出缺相分配 ] opl

[ 输出缺相延迟 ] odt

[ 输入缺相 ] IPL-

[ 输入缺相分配 ] IPL
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[ 外部错误 ] EtF-

[ 外部故障分配 ] EtF

[ 外部故障响应 ] Epl

[ 欠压处理 ] USb-

[ 欠压响应 ] usb

[ 电源电压 ] ures

[ 欠压故障电压 ] usl

[ 欠压超时 ] ust

[ 欠压保护设置 ] stp

[ 欠压重启延时 ] tsm

[ 欠压预防电压 ] upl

[ 最大停车时间 ] stm

[ 母线维持时间 ] tbs

[ 接地故障 ] grfl-

[ 接地故障激活 ] grfl

[4-20mA 丢失 ] LFL-

[AI1 4-20mA 信号丢失 ] lfl1

[AI2 4-20mA 信号丢失 ] lfl2

[AI3 4-20mA 信号丢失 ] lfl3

[AI4 4-20mA 信号丢失 ] lfl4

[AI5 4-20mA 信号丢失 ] lfl5

[AI 4-20 丢失忽略 ] INLF

[回落速度] LFF-

[回落速度] LFF

[ 错误检测禁用 ] InH-

[ 故障禁止分配 ] InH

[ 现场总线监测 ] CLL-

[Modbus 故障响应 ] sLL

[ 通信模块 ] COMO-

[ 网络故障响应 ] CLL

[ 整定故障响应 ] tnL

[ 欠载过程 ] ULd-

[ 欠载检测延时 ] ult

[ 额定欠载阀值 ] lun

[ 零速欠载阀值 ] lul

[ 最小欠载频率 ] rmud

[ 滞环频率 ] srb

[ 欠载管理 ] udl

[ 欠载重起时间 ] ftu

[ 过载过程 ] Old-

[ 过载延时响应 ] tol

[ 过载阀值 ] loc

[ 滞环频率 ] srb

[ 过载过程管理 ] odl

[ 过载重起时间 ] fto

[ 警告组配置 ] AGCF-

[ 警告组 1 定义 ] a1c

[ 警告组 2 定义 ] a2c

[ 警告组 3 定义 ] a3c

[ 警告组 4 定义 ] a4c

[ 警告组 5 定义 ] a5c

4.7 [ 维护 ] CSMA-

[ 诊断 ] dAU-

[ 风扇诊断 ] fnt

[LED 诊断 ] hlt

[ 带电机 IGBT 诊断 ] iwt

[ 无电机的 IGBT 诊断 ] iwot

[ 风扇管理 ] FAmA-

[ 风扇模式 ] ffm

[ 计数器复位 ] rpr

[ 电压提升激活 ] ovma

5 [ 通讯 ] COM-

[Modbus 地址 ] Add

[Modbus 波特率 ] tbr

[Modbus 格式 ] tFO

[Modbus 超时 ] ttO

[ 扫描器输入 ] ICS-

[ 扫描输入地址 1] nma1

[ 扫描输入地址 2] nma2

[ 扫描输入地址 3] nma3

[ 扫描输入地址 4] nma4

[ 扫描输入地址 5] nma5

[ 扫描输入地址 6] nma6

[ 扫描输入地址 7] nma7

[ 扫描输入地址 8] nma8

[ 扫描器输出 ] OCS-

[ 扫描输出 1地址 ] nca1

[ 扫描输出 2地址 ] nca2

[ 扫描输出 3地址 ] nca3

[ 扫描输出 4地址 ] nca4

[ 扫描输出 5地址 ] nca5

[ 扫描输出 6地址 ] nca6

[ 扫描输出 7地址 ] nca7

[ 扫描输出 8地址 ] nca8

[Profibus] pbc-

[ 地址 ] adrc

6 [ 文件管理 ] FMt-

6.1 [ 传输配置文件 ] tCF-

[ 复制到变频器 ] OPF

[ 从变频器上复制 ] SAF

6.2 [ 出厂设置 ] FCS-

[ 配置源选择 ] FCSI

[ 参数组选择 ] FrY-

[ 恢复出厂设定 ] GFS

[ 保存配置 ] SCSI

6.3 [ 固件升级 ] FWUP-

[ 固件升级诊断 ] FWUd-

[ 固件升级状态 ] fwst

[ 固件升级故障 ] fwer

[ 标识 ] oid-

[ 固件包版本 ] PFU-

[ 固件包类型 ] pktp

[ 固件包版本 ] pkvs

[ 升级固件 ] FWAP-

[ 放弃固件升级 ] FWCL

7 [ 我的偏好 ] MYP-

7.1 [ 语言选择 ] lng-

7.2 [ 密码 ] COd-

[ 密码状态 ] PSSt

[ 密码 ] PWd

[ 上载权限 ] uLr

[ 下载权限 ] dLr

7.3  [ 客户自定义 ] CUS-

[ 显示屏类型 ] MSC-

[ 显示类型 ] mdt

[ 电机参数选择 ] mpc

7.4 [ 访问等级 ] lac-

[ 基本权限 ] bAS

[ 专家 ] Epr

7.5 [LCD 设置 ] cnl-

[ 屏幕对比度 ] cst

[ 待机 ] SBY

[ 显示终端被锁定 ] KLCk

V

故障排查
扫描变频器正面的二维码，即可在诊断部分查到错误代
码的解释说明。
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笔记
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